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1 Sammanfattat omddme av examensarbetet

Ett fullgott examensarbete med en bra uppgift, eth mycket intressant @mne som
antagligen kommer att vara aktuellt for lang tidnfibver. Synd att man inte nadde hela
vagen. Det verkar som att arbetet forhindradesav fdrdiga kod som anvandes som bas,
programvara som var problematisk att installera aatundningsfel som gackade. Hade man
inte haft dessa problem hade man formodligen kommyitket langre i sitt arbete, nagot som
verkligen hade varit intressant att fa ta del askel desto mindre ar det ett val utfort

examensarbete.

2 Synpunkter pa uppsatsen knuten till examensarbetet

Uppsatsen beskriver hur en mangd verktyg har utseckor att méjliggora visualisering
av simulering av sa kallade mobila ad hoc-natvestailsektioner. Bakgrunden presenteras sa
att lasaren far forstaelse for uppgiften och tijfagangssattet vid utveckling. Forfattarna har
skrivit kort och koncist, och koncentrerat sig pd\som ar relevant. Intrycket ar att de har
haft god forstaelse for sitt arbete. Vidare hateeXuftats upp med bilder och exempel. Det
gor att rapporten kanns lattlast och fokuserad.

Uppsatsen inleder med en lattoverskadlig sammainigti("abstract”) som aterger arbetet
ganska bra. Bakgrundskapitlet (kapitel 2) ger fé#nkigar som ar mycket bra och
lattforstaeliga. Kapitlet upplevs dock till vissld®m osammanhangande, och den roda traden
ar inte sa tydlig (man gar exempelvis direkt fréskrivning av natverk till forklaring av
markspréket XML). Vidare saknas en introduktionl tilatverkssimulering. Aven om
simulering i sig inte har varit en del av arbetatié det varit intressant om det namnts nagot
om motivationen bakom, och hur simulering fungeResten av uppsatsen ar en beskrivning
av arbetet, dar varje kapitel fatt motsvara varsitimoment. Bakgrundsinformation,
tillvagagangssatt, problem och resultat beskrivéodéom vartannat. Det hade kanske varit
lampligare att skapa sarskilda avsnitt eller kapite andamalen, sa att exempelvis alla
problem beskrivits pa ett enda stille. P4 samntahsée ett kapitel kunnat dgnas helt at

resultat och utvardering.



Som icke-insatt lasare kan man ibland 6nska mdp Ipa traven. Féljande kommentarer
ska dock inte ses som krav pa forandring. Det famaker enstaka avsnitt i uppsatsen dar
man forst efter att ha last texten flera gangeromim gjort vissa antaganden kan ana vad det
var som forfattarna vill fa sagt (se beskrivningaav varje kapitel). Det som saknas ar ocksa
en lista med definitioner i borjan av rapportern, eidkla forklaringar kan ges av terminologin.
En kort sammanfattning i slutet av varje kapitedénacksa varit 6nskvart.

2.1 Titel

Titeln kan eventuellt uppfattas som missvisandety’®lobility Model with Google Earth
Visualization” far det att lata som att mobilitetsdellen visualiseras (eller har stod for
visualisering) i Google Earth, vilket inte ar falleMan skulle &ven kunna fortydliga
kopplingen till simulering av mobila ad hoc-natvekanske med en undertitel. Kanske gar

det att inflika att det ror sig om en utbkning avbefintlig modell.

2.2 Uppsatsens disposition

Uppsatsen kan sagas ha en disposition som folpatsgangen i arbetet som beskrivs,
vilket gor att rapporten kan lasas "flytande” fiddrjan till slut. Dock ar det svart att snabbt fa
en Overblick av exempelvis resultat och utvarderiefgersom dessa ligger utspridda 6ver
kapitel 3-6. Det samma géller de olika problem gorfattarna beskriver. Det ar formodligen
en smaksak, men rapporten hade kunnat delas wapiga, specifika kapitel. Exempelvis
implementering, resultat (for en tydlig 6verblick aad som faktiskt dstadkommits) och
utvardering. Sammanfattningar i slutet av varjeitedpade ocksa varit 6nskvart.

2.3 Begreppsapparat

| uppsatsen forekommer termer och férkortningam sode flesta fall forklaras inom
parentes eller som fotnoter. Forklaringarna skexkdote alltid enhetligt. Det vore 6nskvart
om en forkortning eller term alltid presenterassfargangen den anvands. | borjan av kapitel
1 namns exempelvis "Google Earth” och "XML” utangea forklaring, och det ar forst i
kapitel 2 som det framgar vad dessa innebar. Desfaven forkortningar som inte forklaras
alls, t.ex. "REAL” i avsnitt 2.7. For att atgardaoplemet hade en lista med definitioner
kunnat laggas i bdrjan av uppsatsen.



Anvandandet av versaler i vissa termer &r inkonsekvExempelvis ns-2/NS-2 och
Nam/NAM. Det samma galler anvandandet av siffrdtét@ver, sdsom “record type 1” och
"record type one”. | avsnitt 3.2 skrivs "completeain basic record” med samma formatering
som texten i 6vrigt, medan en relaterad term skif¥emplete Chain Shape Coordindtes
vilket sticker ut tydligare. Samma skrivsatt boedevandas for bada. (Att i vissa fall anvanda
kursiv stil for termer och i andra fall inte forekmer ocksa pa andra hall.) Slutligen kan

namnas att "mobility model” ibland forkortas tiliiodel”, vilket ar mindre tydligt.

2.4 Argumentering och slutsatsdragning

Argumenteringen &ar oftast god, och forfattarna lnde varfor de gjort sina val. Ett bra
exempel ar avsnitt 3.1 "Why the census TIGER da@ba

| andra fall kvarstar dock fragetecknen. | avsBig skrivs att definitionen av en komplett
kedja ("complete chain”) ar intressant for forfatia, men som lasare far man inte veta varfor.

| beskrivningen av mobilitetsmodellen (avsnitt 4sB) skriver forfattarna att de fokuserar
pa implementeringen snarare an att undersoka dancaxade matematiska bakgrund som
ligger bakom. Dock ges ingen anledning varfor.

Aven motiveringen till att inte infora stod for Stara noder i mobilitetsmodellen hade
kunnat goras battre. Anledningen, att modellen @arinledande initialiseringsfas som
placerar ut noder slumpvis kanns inte helt oventgga Tydligare argument borde ha lagts
fram varfor inte modellen kunde modifieras — t.&x. att det skulle paverka simuleringen
negativt.

| avsnitt 4.2 skriver forfattarna att "we did noamt negative values so 180 (degrees) was
added to all coordinates”, vilket man som lasaneshart att férsta (vad menas?) och nagon
motivering till varfér negativa koordinater inte pgkattas ges inte.

Det kunde ha argumenterats varfor simulering avila@aa hoc-natverk ar intressant, aven
om detta som sagt kanske ligger i periferin. Arbetetiveras dock av foérfattarna med att det
ar avsett att hjalpa forskare inom &mnet.

| det avslutande kapitlet drar forfattarna slutsatkring det astadkomna arbetet och
problemen de patraffat. Det hade ocksa kunnat ngisingsatser kring vad som kunnat goras

annorlunda (for att undvika problem) for att undéd i eventuella framtida, liknande projekt.



2.5 Sammanfattningen

Sammanfattningen ar i stort bra och tar upp dagakte punkterna i rapporten. Det finns
dock enstaka saker att anmarka pa. Som sagts redigede det varit intressant med en
motivering av natverkssimulering, aven om det wae en del av arbetet. | dvrigt anmarks
bara pa nagra detaljer: det kunde ha inflikatsdragh modifikation av mobilitetsmodellen
var nddvandig, och meningen "this data will thenused as input to the modified mobility
model and finally run through the ns-2 simulaton’ kanske missvisande. Det borde
fortydligas att det ar utmatningen fran mobilitetgtallen som anvands i ns-2, och inte
samma data som anvands som indata till modellendia stycket skriver man att man skapat
"utilities” (plural) nar man syftar pa TIGERconet{ program). | slutet namner forfattarna att
"de flesta” malen uppnaddes, och vilka mal som irdens med, men det &r otydligt vilka mal

som ursprungligen sattes upp.

2.6 Sprakbehandling

Spréaket ar i regel bra och lattforstaeligt. Ameniéia engelska anvands, och det ar en fraga
om stil huruvida kortformer som exempelvis "donistéllet for "do not” bér anvandas eller
inte, bara det gors konsekvent. Enstaka grammatetkatavfel och platser for uteblivna ord

har markerats i rapporten.

2.7 Referat och kallférteckning

| kallférteckningen anges bara vissa webb-kallodrdatum for besok. Kéllorna [7], [14]
och [15] i kallférteckningen héanvisas inte till migptans. Referenslistan &ar felaktig.
Numreringen stammer inte alltid med vad som reéexer avsnitt 2.4 refereras [3] och [4] for
information om KML. Atminstone [3] innehaller ing&ML-relaterat material, och troligtvis
inte [4] heller att doma av namnet. | avsnitt 2&nvisas exempelvis till [6] (en KML-
relaterad kalla) nar man skriver om TIGER, vilketappast ar korrekt. Pa liknande satt
anvands [8] felaktigt i avsnitt 2.7 (handlar om BHE och inte ns-2). [11], [12] och [13]
anvands ocksa felaktigt. Forfattarna bor rattalisian och darefter noggrant kontrollera att
allt stammer en gang till. Bortser man fran nunmgen verkar referenserna vara korrekta.

| avsnitt 2.8 skrivs det om Nam utan att nagongkahges (inte nédvandigtvis ett fel). Nar
man i avsnitt 4.1 skriver att "the models have gertampling, which means that they start in

a steady state, avoiding any initial deviationg&tédet som man anvant en kalla, men nagon



sadan anges inte — atminstone inte vid "refera@térigen, inte nodvandigtvis ett fel). |
avsnitt 3.2 gors ett citat i slutet av fjarde sstickom inte har nagon tillhérande referens.

Det kan papekas att det ar otydligt varifrdn mamtaé vilken information nar referenser
skrivs pa rad (exempelvis "[8, 9, 10]" i avsnit7Roch &ven om det ar behandig kortform for
att gora texten mindre hackig sa kan man eventsigilta varje referens vid ratt plats, dock ar
det inget krav.

2.8 Ovriga kommentarer

Beskrivningen av hur verktyget TGRConv anvands (k@andoradsgranssnitt) som
forekommer i avsnitt 3.4 hade kanske gjort sigrbaiten bilaga. Bilagan hade kunnat
beskriva steg for steg ett anvandningsfall av e#lektyg, frAn konvertering av vagdata till
visualisering av simulering. Eventuellt hade eradpl kunnat dgnas at att forklara sjalva
simuleringen — hur den gar till.

Simuleringsdelen kanns en aning forenklad, ochadetvart att bilda sig en uppfattning
om kopplingen mellan mobila ad hoc-natverk och ‘lgari’ som ror sig i Nam till en borjan.
Nar man har last igenom rapporten 2-3 ganger bfiggetecknen klaras ut.

3 Genomgang av uppsatsen kapitelvis

3.1 Kapitel 1

Kapitlet ger en kort introduktion till arbetet odtirklarar uppsatsens innehall. Kapitlet
kunde ha haft mer tydliga mal (vad exakt ska géoab) syften (varfor ar natverkssimulering
intressant). Det beskrivs i andra stycket att exwametet fokuserar pa simulering av mobila
ad hoc-natverk, vilket ar missvisande - rapportgkshar lagts pa utveckling av verktyg for
visualisering av simulering. Da &r istéllet eftetkmande mening mer passande som
beskrivning av arbetet. Det skrivs i samma stydkévee will convert the Google Earth data
to a mobility model”, vilket borde skrivas om s& dét tydligare framgar att konvertering sker
sa att data kan lasas awobilitetsmodellen. Det skrivs d&ven om noder, deh ar oklart
vilken typ av noder som avses — natverksnoder?igtm §om beskriver arbetet 6versiktligt,

exempelvis alla ingdende verktygs relationer, skutiderlatta forstaelsen.



3.2 Kapitel 2

Kapitlet presenterar bakgrundsmaterial som ar nadigé for att forsta resten av arbetet.
Beskrivningarna av varje enskilt omrade, filfornsdler verktyg ar bra — i synnerhet med
figurer och exempel. Dock kanns dessa stycken dithuggna i fran varandra. Efter
presentationen av tradlosa natverk i allmanhetaztihoc-natverk i synnerhet kastas lasaren
abrupt in i en beskrivning av markspraket XML. Avam man i efterhand forstar kopplingen
sa hade det varit lampligt med ett eller flera amdibgande avsnitt som gér évergangen mer
naturlig. Har skulle simulering av tradlésa natvkedknat presenteras i generella termer.

Figur 2 innehaller ogiltig XML-kod, vilket bor atgdas (salary-taggen). | avsnitt 2.5 star
det att "it is also possible to store some infoioratin KML-files”, vilket skulle kunna
preciseras en aning. Vilken information? Figur 4avien bild av programmet Nam som
visualiserar en simulering. Figuren (eller prograhnmNam) borde kunnas férklaras
ytterligare. Att endast papeka att en samling nadersig at olika hall gor det svart att se

nagon koppling till simulering av tradlosa natverk.

3.3 Kapitel 3

Kapitlet fokuserar pa konvertering av data fran ERdatabasen till KML-formatet, och
utvecklingen av verktyget for att gora detta. Kigpihar en tydlig rod trad och man far som
lasare bra forstaelse for innehdllet. Avsnitt 3rihehaller dock en del fragetecken.
Definitionen av en komplett kedja (complete chaB9m refereras ar svar att forsta.
Forbryllande da den i sin tur anvander sig av iy, lsaren kanske obekant terminologi
(vanster- och hoégerpolygoner). Det vore bra omattafna hade skrivit en egen, enklare,
forklaring efterat — kanske illustrerad med en biRknare i samma avsnitt namns “the
TIGER/Line ID”, som hade kunnat forklaras ytterligaedan har.

Nar KML-exemplet i figur 5 beskrivs s& motiverar mgéttandet aextrudetill 1 med att
"the line should be extended to the ground”, vilkge forklaras. En sista kommentar géaller
avsnittet 3.3 dar det star att vissa falt i fileamslases in inte ar separerade, eller att falten ar
uteblivna. Det far det att lata som att det ar digijatt utlasa informationen, vilket
formodligen inte avses. Man blir da som lasareesgerad av hur detta problem kan losas.



3.4 Kapitel 4

Kapitlet fokuserar pa modifikation av mobilitetsnedien. Bortsett fran nagra oklarheter i
borjan &ar kapitlet ganska valskrivet. | avsnitt ,4.forsta stycket, sa beskrivs
mobilitetsmodellen, som bestar av tre delar, "randwaypoint and random walk with
wrapping and reflection”, "restricted random waygadn a city section” och till sist "random
waypoint on a generalized domain” — dessa hadedtunrklaras mer (vad de gor och om de
paverkar varandra, exempelvis). | samma styckerskrtksa att "a random waypoint model
picks a path in a set of paths, according to sdg@rithm, and upon reaching its end chooses
a new one”. Det vore bra om algoritmen kunde pegais battre. Och hur valjs en ny vag? Ar
det en angransande vag? Ar det noder som travedsssa vagar?

| andra stycket skrivs "the models we are usinglket ar forvirrande da det bara én
modell som anvands (se slutet av samma styckeyubms skriver forfattarna att "the models
have perfect samling, which means that they stara isteady state, avoiding any initial
deviations”, vilket &r svart att forsta utan vidébeklaring.

| stycke tre ndmns fordon (vehicles) i simuleringatket inte tagits upp tidigare. | avsnitt
4.3 skrivs att "throughout the model we handlecdet doubles ... and not floats as was used
in the mobility model”. Det &r oklart vilken “mode&kom asyftas forst i meningen.

| avsnitt 4.3 ndmns ett avrundningsfel, dar -8631&6 och -86.766314 avrundades till
samma tal, namligen 899. Det talet kanns valdigimande da det ar en rejal
avrundningsmiss som har skett ifall -86.766319 la®99. Stammer siffrorna har? Om man
syftar pa att talet blir 899 efter anpassningdrktbrdinatsystemet bor detta papekas for att

undvika missforstand.

3.5 Kapitel 5

Kapitlet beskriver simulering i ns-2 och problermsappstod. | férsta meningen i forsta
stycket bor "input” andras till "output”, for tydjhets skull. | forsta stycket i avsnitt 5.1 star
det att "When the simulation is complete you hawmag other things an output file that is a
NAM file...”, har skulle det kunna tankas vara insast att fa veta vilka andra utmatningar
som gavs, och varfor dessa inte tillférde nagonting

Det borde forklaras varfor noderna i figur 12 hdrkdordinater, medan rorelserna i figur

13 gors i tre dimensioner (om figuren har tolkdits)r



| det nast sista stycket i 5.2 sa namnas att Ddréas Kassler genomforde en simulering
med den fil som man forfattarna hade misslyckatd atekdra i simulatorn. Har skulle man

som lasare vilja veta mer om vad han gjorde ocfowarte studenterna kunde géra detta.

3.6 Kapitel 6

Kapitlet avrundar rapporten och Dbeskriver resulfatgroblem och framtida
vidareutvecklingar. Har namns "malen” igen, avenrdegang utan att beskriva malen. Det
enda som namns ar vad man inte hann med, inteatachdténkt att man skulle hinna med. |
andra avsnittet skrivs "vehicles, or nodes”. Indéedetta att noderna alltsd ar fordon? Man

talar aven om "road placement”, vilket formodlig@men felskrivning ("node placement”).

3.7 Ovriga kommentarer

| bilaga A presenteras en del av koden av den neoddie mobilitetsmodellen. Koden
borde kunna formateras om en aning for att undarfat lasaren av rapporten. Koden tycks

aven innehalla en del onddiga kommentarer, kangkeisstag kvarstaende sedan testning.

4 Slutliga kommentarer

Efter att ha last igenom uppsatsen ett par ganggarbdet mesta falla pa plats. Det hade
varit onskvart med lite mer fokus pa sjalva natssikuleringen, dven om det inte ingick
nagon sadan i sjalva arbetet. "Noderna” som visdskriften fran Nam ar namligen svara att
knyta an till just simulering av mobila ad hoc-reik. Och det &r lite oklart vad dessa noder
egentligen representerar. Fordon som aker rurtstatisnat? Som lasare kan man dock anta
att noderna formodligen kan anvandas for att simuleddlosa natverk genom att gora
installningar i ns-2. Kanske innehaller varje sierat fordon en enhet som kan koppla upp sig
mot mobila ad hoc-natverk? Detta skulle kunna #inds tydligare i kapitel 2 och 5.

| Ovrigt ar rapporten bra, lattlast och med mangengel, och den ger en ganska tydlig
bild av forfattarnas arbete.



